I :r\?f?s EVAOPSKA UNIE . -
EVROPSKY FOND PRO REGIONALNI ROZV() OP Vizkum a vivo)
IKVESTICE DO VASI BUDOUCKOSTI pro inovace

V ramci projektu Operaéniho programu Vyzkum a vyvoj pro inovace ,centrum pro
nanomaterialy, pokroéilé technologie a inovace”, reg. ¢. projektu Cz.1.05./2.1.00/01.0005

Technicka univerzita v Liberci
Studentska 1402/2
461 17 Liberec

€. jednaci: CX1-79/2010 Vyfizuje: Michala Pasekova Datum: 6. 9.2010

Véc: Odpovéd na 1. e-mailovy dotaz k zaslané Vyzvé k podani nabidky na vefejnou zakazku
s nazvem ,Moduly pro experimentaini vyzkum a vyvoj mobilnich robotickych struktur®
sadivané v otevieném Fizeni dle § 21 odst. 1 pism. a) zdk. & 137/2006Sb., o verejnych
zakazkach, ve znéni pozdéjsich pFedpisi, na zakladé oznameni zaddvaciho fizeni
uverejnéného pod evid. €. 60048867 na centrélini adrese dne 20. 8. 2010

VéaZeni uchazedi,

nize bych si dovolil zodpovédét dotaz jednoho z uchazecd:

Dotaz:

Po predbézném prostudovani podkladi k vyb&rovému Fizeni jsem objevil jeden bod, ktery nejsme
schopni spinit. Konkrétné se jedna o dodaci termin, ktery jste stanovili na max. 45dnfi od podpisu
kupni smlouvy. JelikoZ tyto testovaci stroje se b&¥né& nevyrabi na sklad, ale aZ teprve po obdrZeni
zavazné objednévky, tak realny dodaci termin se pohybuje v rozmezi 10-12 tydnd.

Odpoveéd:
¢1. 2 b). Zadavaci dokumentace namisto sou¢asného znéni:

, Termin pfeddni pfedmétu pinéni: nejpozdéji do 45 dnii od uzavieni smlouvy”
zni nové takto:
Termin piedani pfedmétu pinéni: nejpozdéji do 90 dnli od uzavieni smlouvy.

¢l. 11. Zadavaci dokumentace namisto soucasného znéni:

3. T@IIIUN AOUBII .....ooc.cvvvevrireeesirassssessiesiasainsnsesssnsnnssssssessssnsssassssssssssnsssssssssssssnnss 10%
Je diléim bodnoticim kritériem ¢ 3, kazdy z uchazecid ve své nabidce uvede termin dodani ve

dnech. Zadavatel stanovuje jako maximalini Ihditu pro dodéni zboZ 45 dnd od uza vreni smiouvy.



zni nové takto:

3. Termin dodani pro€ast AT B .......ccoviiiiiiiiiii e vererereennens 10%0
Je dil&m hodnoticim kritériem & 3, kaZdy z uchazeci ve své nabidce uvede termin dodani ve
dnech. Zadavatel stanovuje jako maximalni Ihéitu pro dodani zbozi 90 dnfl od uzavreni smlouvy.

S pozdravem |

n |
oA

'Prof. Dr. Ing. Zdenék Kéis
Rektor
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V ramci projektu Operaéniho programu Vyzkum a vyvoj pro inovace ,Centrum pro
nanomaterialy, pokrogilé technologie a inovace”, reg. C. projektu €Z.1.05./2.1.00/01.0005

Technicka univerzita v Liberci
Studentska 1402/2
461 17 Liberec

€. jednaci: CXI-79/2010 Vyfizuje: Michala Pasekova Datum: 6. 9.2010

Véc: Odpovéd na 2. e-mailovy dotaz k zaslané Vyzvé k podani nabidky na vefejnou zakazku
s nazvem ,Moduly pro experimentalni vyzkum a vyvoj mobilnich robotickych struktur”
zad4vané v otevieném Fizeni dle § 21 odst. 1 pism. a) zék. ¢. 137/2006Sb., o verejnych
zakazkach, ve zn&ni pozdéjsich pFedpisl, na zakladé oznameni zadavaciho fizeni
uveFejnéného pod evid. €. 60048867 na centrélni adrese dne 20. 8. 2010

Vazeni uchazedi,

nize bych si dovolil zodpovédét dotaz jednoho z uchazecl:
Ceské znéni:

Dotaz:

1) Zakladni informace o technické specifikaci.

2) Kdy konéi Ih@ta pro podani nabidek do vybé&rového Fizeni.

3) Kde je mozZné ziskat zadavaci dokumentaci.

Odpovéd”:

Linearni servopohony

Sada 6 ks linedrnich servopohoni} v elektrickém provedeni dle specifikace:
e nomindini sila na vystupnim clenu 450 — 500 N;
e zdvih 100 mmy;
e  rychlost pohybu 250 mm.s”;
e pomér nominaini sily vzhledem k hmotnosti vétsi nez 200 N / 1 kg a 100 mm zavihu bez kabeldZe;




e s integrovanou brzdou, rizenim a Shsolutnim odmérovanim, vcetné kabeldze, stuperi kryti IP 65;
e maximalni troveri napdjeni 48 VDC;

e komunikace CANopen + PIO + R5485;

e osovd délka maximainé 360 mm, zakonéeni vystupniho clenu zavitem.

Sada 6 ks linedrnich servopohon( v elektrickém provedeni die specifikace:
e nomindini sita na vystupnim clenu 240 — 280 N;
e Zzavih 150 mm,
e  rychlost pohybu 500 mm.s”;
e pomér nomindlini sily vzhledem k hmotnosti vétsi nes 150 N/ 1 kg a 100 mm zdvihu bez kabeldze;
o s integrovanou brzdou, fizenim a absolutnim odmérovanim, vietné kabeldze, stuperi kryti IP 65;
e maximaini droveri napéjeni 48 VDC +/- 10 %, 3 A trvale, 9 A spicka;
e komunikace CANopen + PIO + R5485;

o osovd délka maximainé 420 mm, zakonceni vystupniho clenu zaviterm.

Rotacni servopohony

Sada 6 ks rotacnich servopohoni v elektrickém provedeni dle specifikace:
e nomindini kroutici moment na vystupnim hrideli 18 — 25 Nm;
e jmenovité otacky na vystupnim hrideli 60 — 70 ot./min;
e pomér nominaliniho krouticiho momentu vzhledem k hmotnosti vétsi neZ 18 Nm / 1 kg bez kabeldZe;
e s integrovanou brzdou, absolutnim odmérovanim, digitaini servozesilovac, vcetné kabeldZe;
e maximalini droveri napdjeni 48 VDC, stuperi kryti IP 65;
e komunikace CANopen + PIO + R5485;
e osovd délka pohonu maximainé 120 mm.

Sada 6 ks rotachich servopohonid v elektrickém provedeni dle specifikace:
o nomindini kroutici moment na vystupnim hrideli 50 — 55 Nm;
o jmenovité otéckyna vystupnim hrideli 55 — 65 ot./min;
e pomér nomindiniho krouticiho momentu vzhledem k hmotnosti vétsi neZ 20 Nm / 1 kg bez kabeldZe;
e s integrovanou brzdou, absolutnim odmérovanim, digitaini servozesilovac, vcetné kabeldze;
o maximalni droveri napajeni 48 VDC, stuperi kryti IP 65;
e komunikace CANopen + PIO + R5485;

o osovd délka pohonu maximainé 140 mm.

CNC rizeni pohonii




Ridici systém v poctu 2 ks se zakladnimi parametry:

Embedded PC platforma (PLC + NC interpolované rizeni az 12 servoos);
procesor s taktovaci frekvenci minimain€é 1,0 GHz;
interni RAM minimainé 512 MB, compact flash pamétovy modul 4 GB;

operacni systém kompatibilni s Microsoft Windows CE nebo Microsoft Windows Embedded
Standard;

CANopen master terminal;

Hidici software s CNC a PLC run-time modulem;

napajeni 24 V DC; 16 digitélnich vstupl a vystupl

16 analogovych vstupi (8 napétovych, 8 proudovych) + 8 analogovych napétovych vystupl;
modul pro Wireless komunikaci (WLAN kontrolér s USB vstupem ), Rod anténa 4 dBi;

TFT panel (napr. 5,7") s funkci touch screen, napdjeni 24 V DC, event. bezdrdtové pro vedeni;
Napdjeci zdroj 2,5 kW, vystupni napéti 0 — 60 V DC, vystupni proud 50 A, napdjeni 3 x 400 V AC.

Zafizeni pro méfeni frikénich viastnosti

univerzaini stolni zkusebni stroj s pfipustnym zatizenim min. 2 kN;
digitaini rizeni posuvu pricniku s piné proménnou rychlosti;
vzorkovact frekvence 40 kHz;

synchronni snimani dat s frekvenci 1 kHz;

testovaci rychlost 0,05 aZ 2500 mm.min”;

presnost méreni sily + 0,4 % ze ctené hodnoty dold do 1/100 celého rozsahu mérici hlavy a 0,5 %
dol do 1/250 celého rozsahu méfici hiavy (dle norem: ASTM E-4, BS 1610, DIN 51221, ISO 7500/1,
EN 10002-2, JIS B7721, JIS B773 a AFNOR A03-501);

presnost méreni napéti (deformace) £ 0,5 % ze ctené hodnoty dolid do 1/50 piného rozsahu
pritahoméru;

32 bitové rozliseni;

napdjeci napeti 230 V AC;

sada méricich hlav pro statické aplikace v rozsahu (£ 5N, # 100 N a £ 2 kN);
Dpripravek pro méfeni koeficientu treni (ASTM D 1894);

tahové univerzaini Celisti s pneumatickym upinanim a kapacitou 2 kN pro toustku vzorku 20 mm +
sada upinacich plosek;

uzivatelsky aplikacni software pro fizeni a zpracovani dat.

2) Konec vybérového fizeni je stanoven na 8. 10. 2010 v 10:00.

3) Zadani vefejné zakazky je mozné ziskat na www strankach TUL:
http://www.tul.cz/urednideska/dokument-5009.htmi




English version

Questions:
1) Please could you inform me - only with some words - which products and which power you whish

to have in your tender. So I can check if these machines and products are good for us.

We have delivered to the Technical University of Vienna / Institute for Electrical Machines already
several AC- and DC-Motors and synchronous Generators, so we are a specialist in electrical machines.

2) when is the date to give you the offer?
3) were do I get the tender?

Answers:
1) we would like to inform you that we seek for set of linear and rotary actuators with control

system in our tender. The control system must be fully compatible with system of actuators
and must allow cooperation between rotary and linear actuators in the real time (for
example 4 rotary and 2 linear actuators). The very important requirement is minimal weight,
high power and low supply power level in all cases, because the actuators will be used in the
mobile service robot design.

The specification of linear actuators (first set — 6 pieces):

Nominal force on the power element (output thrust) 450 — 500 N;

Stroke 100 mm;

Motion speed 250 mm.s™

The ratio (nominal force / weight of actuator) must be greater than 200 N / 1 kg and 100 mm
stroke without cables;

Internal protection IP 65;

With integrated brake, control and absolute encoder, cables;

Maximal power supply level 48 VDC;

Communication CANopen + PIO + RS485;

Maximal axial length 360 mm, the end of output rod with thread.

The specification of linear actuators (second set — 6 pieces):

Nominal force on the power element (output thrust) 240 — 280 N;

Stroke 150 mm;

Motion speed 500 mm.s™

The ratio (nominal force / weight of actuator) must be greater than 150 N / 1 kg and 100 mm
stroke without cables;

Internal protection IP 65;

With integrated brake, control and absolute encoder, cables;

Maximal power supply level 48 VDC;

Communication CANopen + PIO + R5485;

Maximal axial length 420 mm, the end of output rod with thread.



The specification of rotary actuators (first set—6 pieces):

Nominal output torque on the output shaft 18 — 25 Nm;

Output speed 60 — 70 rpm;

The ratio (nominal output torque / weight of actuator) must be greater than 18 Nm / 1 kg
without cables;

With integrated brake and absolute encoder;

Including digital servo-amplifier with cables;

Maximal power supply level 48 VDC;

Internal protection IP 65;

Communication CANopen + PIO + R5485;

Maximal axial length 120 mm.

The specification of rotary actuators (second set—6 pieces):

Nominal output torque on the output shaft 50 —55 Nm;

Output speed 55 — 65 rpm;

The ratio (nominal output torque / weight of actuator) must be greater than 20 Nm /1kg
without cables;

With integrated brake and absolute encoder;

Including digital servo-amplifier with cables;

Maximal power supply level 48 VDC;

Internal protection IP 65;

Communication CANopen + PIO + R5485;

Maximal axial length 140 mm.

The specification of CNC control system (2 pieces):

Embedded PC platform (PLC + NC interpolated control of 12 servoactuators);

Minimal clock frequency of processor 1 GHz;

Minimal internal main memory 512 MB, compact flash module 4 GB;

Operating system compatible with Microsoft Windows;

CANopen master terminal;

Software with CNC and PLC run time module;

Power supply 24 V DC;

Wire-less communication;

16 digital inputs and outputs (24 V DC); 16 analog inputs (8 voltage; 8 current); 8 analog
voltage outputs (0—10 V);

TFT flat panel 5.7”, touch screen function, eventualy wire less design;

Power supply 24 V DC;

Power supply unit 2,5 kW, output voltage 0 — 60 V DC, output current 50A, unit supply 3 x
400V AC;

2) Tender is finishing on the 8th September 2010 at 10 AM.



3) More tender’s conditions on the website: http://www.tul.cz/urednideska/dokument-5009.html

S pozdravem/ Best regards

)
F /4

‘Prof. Dr. Ing. Zdendk Kés
: Rektor |



