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a Dlouhodoba spoluprace dvou pracovist

= Faculty of Electrical Engineering and Informatics at the University of
Applied Sciences Zittau/Gorlitz (HZ)

» Fakulta mechatroniky a inZenyrské informatiky (FM) na Technické
univerzité v Liberci (TUL)

= Aktudlné podlozena bilateralnimi smlouvami z 19.5.2005 a jejich
dodatky — zavazek k realizaci vyménného pobytu a charakteristika
cinnosti
Q Organizaci zajistuji pracovnici oddéleni/ustavu
= Process Automation (HZ)
= Mechatroniky a technické informatiky (TUL)

Q Spoluprace existuje a praktika se realizuji nepretrzité jiz od
roku 1976
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Q Efektivni naplnéni ¢asti bilateralni dohody mezi TUL a
HSZG, ktera fesi tyto vymeénné pobyty.

Q Jedna se o podporu pobytu studentt HSZG na TUL.

a Naklady na pobyt studentu TUL na HSZG jsou hrazeny
némeckou stranou.
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novat tradici vymeénnych pobytu a udrzet tak vzajemnou
upraci mezi TUL a HSZG alespon na soucasné urovni.

izace zadanych ukolu v laboratofi a vypracovani

usnych protokold, stejné jako pfiprava na feseni ukolu.

Q Seznameni némeckych studentu s prostfedim TUL (a
opacné) a navazani odbornych a spolecenskych kontaktu
mezi ceskymi a némeckymi studenty i pedagogy.

0 Uhrada ¢asti nakladd spojenych s pobytem studentd HSZG
na TUL.
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Q Realizace 2 vyménnych pobytu se zaméfenim na automatické
fizeni (AR) a na simulaci a projektovani mechatronickych
systému (SPMS).

Q Pobyt AR

Realizace v terminu 8.-11.10.2018

Studenti resili 3 odborné ukoly (splnén indikator)

Realizovana odborna exkurze ve Skoda Auto Mladé Boleslav dne 8.10.2018
(splnén indikator)

9.10.2018 navstéva Prahy s kulturni programem (splnén indikator)

Q Pobyt SPMS

Realizace v terminu 26.-29.11.2017
Studenti fesili 3 odborné ukoly (splnén indikator)

Realizovdana odbornd exkurze ve Skoda Auto Mlada Boleslav dne
27.11.2018 (splnén indikator)

28.11.2018 navstéva Prahy s kulturni programem (splnén indikator)
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Q Celkem se obou pobytl zucastnilo 18 némeckych student(
vzdy s doprovodem odborného vedouciho z HSZG.

Q Reciprocni pobyty studentu (celkem 13) FM TUL na HSZG se
uskutecnily v terminech 22.-25.10.2018 a 5.11.-8.11.2018.
a Financni prostfedky byly ¢erpany na
» ubytovani némeckych studentu a vedoucich,
= dopravu na exkurze a do Prahy,
= vstupnég,
* modernizaci a udrzbu laboratorniho zafizeni.
Q Stravovani némeckych kolegu hrazeno z prostredku FM.

Q Vsechny cile projektu splnény, indikatory napineny.
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Studentske protokoly

€ Hochuchu Zir

Versuchsprotokoll:

Direhzahlregelung mit elastischer Kupplung

3 Fachbenach Sk

Bemerkung

Im Rabmen der mit der i dversiti
ein Anstanschpraktiknm durchgefihrt

Neben kultusellen Aktivititen wie den Besuch von Prag usd cin Abeadesen it tschechischen Stadenten wir
den drei Versuche aus dem Hereich S und

Die: Auswertung der Versuche erfolge als Budmhmg der Durchfibrung. d.H. Anfnahme des statischen Vers
halten, Ermi der der Untersctzt wird der Text mit
Bildern van Labwicw, der geoutzten "}uﬁm

vou Liberer wurde vom 08,1018 bis 11.10.18

Praktikum fir Lehrfach: Grundlagen Prozessautomatisierung
Hochschullehrer: Prof. Kratzsch & Dipl.-Ing. Fleischer

Seminargruppa: K-EAAJ1S

1 Versuchsbeschreibung

Das sich mit einer I ines Mators mit elastischer Kupplung.

Der Versuchsanfhan besteht aus dem Drehzahlverstirker, dem m dynumische Systen . einem Umformer und
cinem PC. Dns e dynamische System ist nus dem DC-Mator, der Hupp dem

anfgebaut. Fiir die Simulation und Optimierng des Prozesses wird Labview als Datenverarbeitungssoftwnre
gemutzt.

Der PC it per 1{:Karte mit dem Prosess verbunden. Die Werte der Messungen werden mit der 10-Karte
wmfornt und s Verrbeitung an Labview weitergrgeben.,

Der DC-Matar wird mit der Spanmung sy und mammt ist dic Spanmung des T-ﬂmgm!ﬂlm wre
Diie: Drehzahl, die nicht dirckt messbar it ist

Datum Note Taestat 2 Versuchsauswertung
2.1 Der Signalflussplan
....................... Fum besseren Verstindnis mochten wir den Signalfissplan voranstellen.
Diatum Nota Karraktur Die Drehzablregelung ist cin System mit klcinen Zeithkomstanten und engiert schnell. Mit einer Totzcit ist kaum
2 rechuen.
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Abbiklung 8: Die Simulation am System

In der oben gezeigten Darstellung wird deutlich, dass qul-.r den l"nnru 5ul mld nchndl rqeln kann. Der
des S

Regler zeigt keinen Satternden Verlauf, was die sanfte R

wi ez

d) EinflussgréRen auf die Temperatur

StargroRen, die auf den Prozess ei kdnnen beispit ise Lufth im
Raum oder das Offnen und SchlieRen von Fenstern wihrend der Versuchsdurchfithrung
sein. Dadurch dndert sich die Umgebungstemperatur und somit auch der Arbeitspunk.
Des kénnen das Anf: des PT100 E oder das der
Offnung des Fdhnes mit einem Blatt Papier stérend auf die Messung und die Regelung
wirken.

3. Versuchsauswertung

Aufgabe 1: des

Zur des ist es bendtig die Definition des linearen
Arbeitsbereiches. Dazu wird die Verstarkung des Systems dargestellt und wo die Gerade
einen Anstieg wird der Arbeitsh definiert, sowie die Festlegung
des Arbeitspunktes.
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dem Eingang- Ausgangssignal und
Definition des Arbeitspunktes
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Prehled cerpani

Pridéleny prispévek na

reSeni projektu

Cerpani prispévku
(v Kc)

- Kapitalové financni prostredky celkem

m Dlouhodoby nehmotny majetek (SW, licence)
m Samostatné véci movité (stroje, zafizeni)

m Stavebni Upravy

n Bézné finan¢ni prostfedky celkem

m Mzdy (vcetné pohyblivych slozek)
m Dohody konané mimo pracovni pomeér

m Odvody pOjIStnehO

m Ostatni naklady (vlozné, kurzové zmény, apod.)

m Cestovni ndhrady
Stipendia

n Celkem bézné a kapitalové financ¢ni prostredky

(v K<)

o O O O

70.000,-
16.000,-

5.500,-
12.000,-

16.000,-

20.500,-

70.000,-

o O O O

69.458,91
16.000,-

0
5.440,02

12.000,-
21.590,89
0

14.428,-

0

69.458,91




TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI
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